Ruskou zakladnu na Mésici postavi roboti

- CZ24 News | 29. ¢ervence 2020

RUSKO: Ve vystavbé a obsluze ruské zakladny na Mésici bude pouzita kosmicka robotechnika, sdélil
v rozhovoru pro Sputnik vykonny reditel védeckovyrobni spolecnosti Androidni technika (podnik,
ktery vyvinul robota Fjodora) Jevgenij Dudorov.

,Na ISS dnes vSechno délaji kosmonauti, ale na Mésici je pouziti robotll maximalné

oduavodnéno. Kosmonaut muze pracovat na Mésici tyden nebo dva. Ale roboti budou obsluhovat
kosmickou infrastrukturu mezi sménami pilotovanych vyprav. Budou stavét obydli, vykonavat dalsi
préce,“ rekl.

Na Mésici maji byt pouzity robototechnické stroje vSech druhu. ,Maji to byt antropomorfni roboti,
systémy na kolovém podvozku, pro praci s manipulatory. Tyto prace maji byt maximalné
automatizované,” poznamenal Dudorov.

Rizeni lodi jim zatim svéreno nebude

Novy rusky kosmicky robot vyvijeny misto robota Fjodora nebude ridit novou ruskou kosmickou
lod Orel béhem letli na obéznou drahu, jak se to predpokladalo drive, a je mozné, ze poleti k ISS
nikoli vsedé v kresle jako Fjodor, ale rozmontovany, sdélil Dudorov.

»Robot sedici v kesle a mackajici tlacitka nema prirozené smysl. Let Fjodora jiz poskytl potiebna
data: jak dokaze zatizeni pri startu a beztize ovlivnit robototechnické systémy, které problémy
mohou vzniknout. Proto, bude-li takova moznost, poleti robot uvnitr lodi, ale nebude plnit béhem letu
Zadné tukoly,” sdélil Dudorov.

Lunarni program

Rusky program prace na Mésici zahrnuje Siroké pouziti automatickych zarizeni. Nejblizsi rusky start
k Mésici automatické meziplanetarni stanice Luna 25 se planuje v roce 2021. Pak ma byt vypustén
pristroj Luna 26 a Luna 27, v letech 2024 a 2025. Luna 27 ma vybrat misto pro ruskou zakladnu na
Meésici. Vysadek ruského kosmonauta na Mésici se planuje v roce 2030.

Robot Fjodor se vydal do vesmiru 22. srpna 2019 na kosmické lodi Sojuz MS-14. Na palubé ISS byl
otestovan v automatickém rezimu a také ovladany kosmonauty. 7. zari se Fjodor vratil na Zemi.

Dnes vyvijeji v Rusku nového robota v ramci projektu Teledrod. Ma to byt antropomorfni robot bez
nohou, ktery bude pracovat na povrchu ISS. V tinoru 2020 byla zverejnéna zprava o ukonceni
technického projektovani tohoto robototechnického systému. Start robota do vesmiru se planuje v
roce 2024.
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